
1 행사개요

 ㅇ 일   자 : 2026년 8월 27일(목)
 ㅇ 장   소 : 건국대학교 새천년관 403호(온/오프라인 병행)
 ㅇ 주   제 : Next AI Systems in Action: Agentic AI와 Physical AI의 실전 적용
 ㅇ 주   최 : 사단법인 한국정보처리학회
 ㅇ 주   관 : 사단법인 한국정보처리학회, 건국대학교 가상융합대학원 사업단
 ㅇ 참가대상 : 학생(대학원생/학부생), 교수, 연구자, 개발자, 산업체 재직자 등
 ㅇ 운영방식 : 이론 특강, Agentic RAG 핸즈온 실습, 
              NVIDIA Omniverse·Isaac Sim 데모 및 시연

2 강좌소개 

ㅇ 본 강좌는 Physical AI를 실제 현장에 적용하기 위한 분석과정 그리고 실제 디지털 
트윈 기반 시뮬레이션에 대한 과정으로 구성됩니다.

ㅇ Physical AI를 실제 현장에 적용하기 위해서는 로봇 시뮬레이션 플랫폼 자체에 대한 
이해뿐 아니라, 관련 기술문서와 적용 조건을 체계적으로 분석하는 과정이 필요합니
다. 이에 본 강좌의 Agentic RAG 실습은 단순 문서 질의응답을 넘어, 질문 유형 분
류, 답변 검토, 재검색 루프를 통해 Physical AI 적용 전 필요한 기반 지식을 구조화
하고 시뮬레이션 적용 시 고려사항을 도출하는 데 초점을 둡니다.

ㅇ 분석을 위하여는 LangGraph 기반 Agentic RAG 워크플로우를 직접 구현하는 실습
으로 구성됩니다. 참가자는 전문기술 매뉴얼, 논문, 기술문서 등을 기반으로 
Sim-to-Real, 센서 구성, 합성데이터 생성, 디지털 트윈 적용 방식 등을 검색·비교하
고, Physical AI 적용을 위한 지식 분석과 의사결정 지원 구조를 구현합니다.

ㅇ NVIDIA Omniverse·Isaac Sim은 참가자별 PC 사양, GPU, 설치 환경 등을 고려하
여 강사 시연 중심의 데모 세션으로 운영합니다. 본 세션에서는 로보틱스 시뮬레이
션, 센서 시뮬레이션, 합성데이터 생성, Sim-to-Real 워크플로우를 살펴보며, 앞선 
Agentic RAG 실습에서 다룬 기반 분석 내용이 실제 Physical AI 시뮬레이션 플랫폼
에서 어떻게 활용될 수 있는지 확인합니다.

- 프로그램위원장 김 형 석 -
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3 조직구성

 ㅇ 학　회　장 : 박능수 교수(건국대)
 ㅇ 수석부회장 : 최정식 회장(보안뉴스/인더스트리뉴스)
 ㅇ 담당부회장 : 이일구 교수(성신여대)
 ㅇ 운영위원회 : 김형석 교수(건국대), 이일구 교수(성신여대)
 ㅇ 프로그램위원장 : 김형석 교수(건국대)
 ㅇ 프로그램위원 : 전빈 대표(아우어랩), 김병철 교수(중부대), 허준 교수(연세대)

4 등록비 

구분
오프라인 참석 온라인 참석

사전등록 당일등록 사전등록
일 반 250,000원 300,000원 200,000원
학 생 200,000원 250,000원 150,000원

   ※ 오프라인 참가자에게 중식 식권 제공

5 전체 일정 및 강좌 내용

일자 시간 발표 주제 및 요약 내용  강사

8/27
(목)

09:50~10:00
(10‘)

                                        사회 : 김형석 교수 (건국대)  
인사말 : 박능수 회장(한국정보처리학회, 건국대 교수)

10:00~11:00
(60‘)

게임엔진과 Physical AI: 가상 환경에서 현실 세계로 
확장되는 AI

김한얼 
엔지니어

(유니티코리아)

LLM 기반 AI가 Agentic AI를 거쳐 현실 세계를 인식하고 
판단하며 행동하는 Physical AI로 확장되는 흐름을 살펴봅니
다. 게임엔진이 물리 시뮬레이션, 디지털 트윈, 센서, 데이터 
생성 및 AI 학습 환경을 통합하며 Physical AI를 위한 가상 
행동공간이자 개발 플랫폼으로 발전하는 과정과 실제 적용 
사례를 소개합니다

11:00~12:00
(60‘)

From Research to Production in Agentic RAG

최은성 박사
(라이너)

RAG는 LLM의 환각을 줄이는 표준 기법이 되었지만, 실제
로 적용하면 노이즈가 섞인 검색 결과, 길어지는 컨텍스트 
비용 등 다양한 문제를 만나게 됩니다. 본 강연에서는 연구
에서부터 실제 프로덕션까지 Agentic RAG가 어떻게 발전
하고 있는지를 다룹니다. 구체적으로, 모델이 컨텍스트의 
신뢰도를 스스로 판단하도록 학습하는 연구부터 수억 건의 
학술 문서 위에서 검색 에이전트를 운영하는 라이너의 사례
까지, 프로덕션 환경에서 얻은 경험을 공유합니다.

12:00~13:00 
(60‘) 중  식

13:00~14:00
(60‘)

핸즈온 ① 전문문서 기반 RAG 구축 실습
전빈 대표
(아우어랩)

전문기술 매뉴얼, 논문, 기술문서 등을 활용하여 문서 로딩, 
청킹, 임베딩, 벡터DB 검색, 근거 기반 답변 생성을 구현하
고, Sim-to-Real, 센서 구성, 합성데이터 생성, 디지털 트윈 



- 3 -

* 실습실에서 진행 예정, 따로 노트북 지참하지 않으셔도 됩니다.

* 주최 측의 사정으로 일부 프로그램이 변동될 수 있습니다.

6 등록 및 기타 안내

 ㅇ 사전등록
    - 사전등록은 8/26(수)까지 아래 홈페이지에서 온라인으로 신청 가능합니다.
      https://www.manuscriptlink.com/society/kips/event/2026_edu2

 ㅇ 참가증명서 및 수료증, 영수증 발급
    - 학회 홈페이지(www.kips.or.kr) 상단 [증명서 발급] 배너를 통해 발급 가능하며,   

  사전등록 시 입력하신 참가자 이름 기준으로 발급됩니다.
     * 법인세법 제158조 등에 의거하여 (세금)계산서 발행이 불가합니다.

 ㅇ 주차 지원이 어려운 관계로 가급적 대중교통을 이용해 주시기 바랍니다.

적용 방식 등을 검색·비교하는 RAG 시스템을 구축합니다.

14:00~15:00
(60‘)

핸즈온 ② LangGraph 기반 Agentic RAG 워크플로우 확장

기본 RAG를 질문 유형 분류, 답변 품질 검토, 근거 부족 판
단, 재검색 루프가 가능한 Agentic RAG 워크플로우로 확장
하여, Physical AI 적용 시 고려사항을 정리하고 의사결정을 
지원하는 AI 분석 에이전트를 구현합니다.

15:00~15:30
(30‘) 휴 식

15:30~17:00
(90‘)

Isaac Sim 기반 Physical AI 시뮬레이션

박민수 책임
(로보테그라)

Isaac Sim 요구 사양 등을 고려하며 강사 시연 중심으로 
진행됩니다. 실제 제조현장에서 사용되는 4축 로봇을 대상
으로 모델 변환부터 외부 데이터 연동까지 이어지는 실무형 
파이프라인이 Physical AI 개발에 어떻게 활용되는지 직접 
확인합니다.

17:00~17:30
(30‘)

RESMOS:  Realistic, Economical, Scalable  Physical 
AI 가상학습 환경 솔루션

주성하 
연구소장
(컨워스)

http://www.kips.or.kr
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7 오시는길

 ㅇ 주소 : 서울시 광진구 화양동1, 건국대 새천년관 403호
 ㅇ 대중교통 : 7호선 어린이대공원역 3번 출구(도보 8분)


